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Specyfikacja nr S-00
Wymagania ogolne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf & wymagania ogélne dotysze wykonania i
odbioru robét budowlanych dla zadania: Budowa skiedjo lodowiska sezonowego ,Biaty Orlik” we
Fromborku.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna stanowi obamujaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokaniraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgamnuymagania ogolne, wspdlne dla robotetpgh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

e S-01 - Budowa skfadanego lodowiska
1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obg@uijacymi przepisami, stanowgy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarpéolicznaci zachodacych w toku wykonywania
robot,

1.4.2.inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danymntraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajicego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydeoa), odpowiedzialna za nadzorowanie
rob6t i administrowanie kontraktem,

1.4.3.kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpoweaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.4 ksiazka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stiacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wylicze
szkicoéw i ew. dodatkowych zgdznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika Projektu,

1.4.5.laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptewanez Zamawiagego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot,
1.4.6.materialy - wszelkie tworzywa niegthne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera,

1.4.7.projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydag@aca autorem dokumentacji projektowej,
1.4.8.przetargowa dokumentacja projektowa es¢alokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyl i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot,

1.4.9.5lepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem iclédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania,

1.4.10.teren budowy - teren udephiony przez zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy,

1.4.11.zadanie budowlane - €€ przeds¢wziecia budowlanego, stanoyga odebmna catas¢ konstrukcyjm
lub technologicza, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych furtkeghniczno-aytkowych.
Zadanie mge polegd na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz
ochrory budowli lub jej elementu.

1.5. Og6lne wymagania dotycgce robot.



Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kavykonywanych robét, bezpieazstwo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyyde przy budowie oraz ich zgoditaz dokumentagj projektova,
SST i poleceniami tyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajicy w terminie okr&onym w dokumentach kontraktowych przegaVykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawniyadministracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne
punktow gtdéwnych trasy oraz reperéw, dziennik buganaz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i
dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiddaié za ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&izkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowaetzie zawierdé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazmdanym

w szczegdtowych warunkach umowy, uweatiiajpcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego: wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy: wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodndé¢ robdt z dokumentaci projektowsa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdekumenty przekazane przez Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nichs
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dmlentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentéw ohpuye kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydhOgoinych warunkach umowy”).
Wykonawca nie mze wykorzystywa btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadominzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzj
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na §inie sy wazniejsze od wymiardw okétonych na
podstawie odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wydwe roboty i dostarczone materiabgipzgodne z
dokumentagj projektovg i SST. Dane okidone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za
wartasci docelowe, od ktoérych dopuszczalmeosichylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancii.
Cechy materiatdéw i elementéw budowli maszykazywa zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie magprzekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST i
wplynie to na niezadowakgja jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasapione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wegkay.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowych ¢, pouchem”).

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymstniepcych obiektéw
(jezdnie sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktwa az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zalem drogi i organem zardzapcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okrésiania budowy. W zalaosci od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien bgktualizowany przez Wykonawoa bieaco. Kazda zmiana. W
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacjiougymaga kadorazowego ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewygay
ten sposéb bezpiears#wo pojazddéw i pieszych. Wykonawca zapewni stateuwki widocznéci w dzien i w
nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to niemane ze wzgldéw bezpieczestwa.




Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczgje keda akceptowane przezipniera/Kierownika
projektu. Fakt przyapienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach
okreslonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnydktorych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere umowny. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawstjebowizany do zabezpieczenia
terenu budowy w okresie trwania realizacji kontuadt do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujectlzie utrzymywa tymczasowe urgdzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorodszelkie innerodki nieztedne do
ochrony robét, wygody spoteczéw i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdglziwyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy erenu budowy
przeznaczone dla pojazdoéw i maszyn praoygh przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednimakuje w
spos6b uzgodniony z Zgnierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach
okreslonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnydktorych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot. Kosztezgieczenia terenu budowy nie podlegaebdej zaptacie i
przyjmuje st, ze jest whczony w cen umowrs.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dape
ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania rob6t Wykonawcaztizie:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

- podejmowd wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygezych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub wtasn&i spotecznej i innych, a wynikajych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczeg6iny wzgd na:

- lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, wykopdndg dojazdowych,

- ¢$rodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyclapyi lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywaé sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaieech biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach. Materialy fatwopaliedabsktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgsém osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktdre w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cggéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie mater@dpadowe gyte do robdt bda
miaty aprobat technicza wydary przez uprawniogjednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow seodowisko.

Materiaty, ktdre s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu robdt ich szkodlivés
zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych



wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawizy powinien otrzyméazgod: na wycie
tych materiatéw od wikxiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddalsych wiagcicielami tych urzdzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiaggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zape
witasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemiEninstalacji i urgdzer w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majpby¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzex podziemnych na terenie
budowy i powiadord Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgza robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocpaeiadomi Irkyniera i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkda instalacji na
powierzchni ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez
Zamawiajcego. Jeeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w spos6b powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszka@pw sisiedztwie budowy, spowodowane jego
dzialalnacia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco o wszystkich umowach zawartych pedzry Wykonawea
a wiacicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wkasioi i drog wewrtrznych.

Jednake, ani Irtynier/Kierownik projektu ani zamawigy nie kedzie ingerowat w trakcie porozumienia, o
ile nie lxda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacinkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypaognia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelideledne zezwolenia
i uzgodnienia od wigiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i
0 kazdym takim przewozie dalzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu
moze polect, aby pojazdy nie spenigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy i
tadunki powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dtla dopuszczone rawiezo ukaiczony fragment
budowy w obebie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z polecenianiyiniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglbie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczistwa i
higieny pracy. W szczegolsa Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowez nie spetniafych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orazzépewnienia
bezpieczastwa publicznego. Uznajegsize wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagjakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i uidzenia aywane do
robét od daty rozpoezia do daty zak@czenia robét do wydania potwierdzenia zataenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawcadrie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjblementy byty w
zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie igniera powinien
rozpocac¢ roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégengakikolwiek sposéb zvazane z robotami iduzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w
odniesieniu do spetu, materiatow lub urdzer uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposob
ciagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgstawiajc kopie zezwolg
i inne odnéne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty pegtowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wiiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioréw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagn&onkretne normy i przepisy, ktore spethia
maja materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglalobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyaa norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolameny i przepisy g paistwowe lub odnosgsie do
konkretnego kraju lub regionu, mphy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewg@yowny
lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i
pisemnego zatwierdzenia przezyniera/Kierownika projektu.

R&nice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawé przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&tbo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terénidowy lgda uwazane za wiasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadondilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w
robotach, laynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawi@jm i Wykonawa ustali wydhzenie
czasu wykonywania robét i/lub wysaiokwoty, o ktdg nalery zwickszy¢ cerg kontraktovy.

2. MATERIALY .
2.1.Zrodka uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkargystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstamyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniag materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiekrodet miejscowych viczapc w tozrodta wskazane przez Zamawiaggo i jest
zobowhzany dostarcaylnzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentigzed rozpocgciem
eksploatacjirodta. Wykonawca przedstawiAynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie
metod: wydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmamfit
panstwowej i samorgdowe;j.



Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytuydobycia materiatow, dzigawy i
inne jakie okaa sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematdw
miejscowych kbda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceuhgwaciji terenu po ukiczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykeopd terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowadb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdlzie prowadz zadnych wykopéw
w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhgigne w dokumentach umowy. Eksploatacja
zrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obg@ujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. Zeli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy nazaycie tych materiatéw do innych robétzrie dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przesgaibwany (skorygowany) przez dyniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdupi¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyka, ligz Sk z jego nie przyjciem, usuniciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli dokumentacija projektowa lub SST przewigduajozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradinzyniera/Kierownika projektu o swoim
Zzamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem tego materiatu, albo w okresie diaym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie bada/maganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane métedo czasu gdydula one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowafy fakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli
przez Irtyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego sklaenia materialdw dra zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionychzyiierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawzaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatow.

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibRi materiatow mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrdone;j
partii materialéw pod wzgtlem jakdci. W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie
przeprowadzat inspekevytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,

Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji badaw tych miejscach.

3. SPRZAT.
Wykonawca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spgtal, ktdry nie spowoduje niekorzystnego

wptywu na jakéé wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien léyzgodny z ofedt Wykonawcy
i powinien odpowiadapod wzgtdem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie



organizacji robét, zaakceptowanym przezyhiera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustialv
takich dokumentach spyizpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyhiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob4t ma bytrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi
jego wytkowania. Wykonawca dostarczyzimierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzajcych dopuszczenie spita do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonsyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sgpyaaszyny, urgdzenia i nargdzia nie
gwarantujce zachowania warunkéw umowy, zost@nzez Irtyniera/Kierownika projektu
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu drizie zapewniéprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami glareymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/Kierownika projektu, w terminie przewidziany
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgtabspetnig wymagania dotycce przepisdw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacigka\w i innych parametrow technicznyc$rodki
transportu nie spetnigge tych warunkéw megby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtlowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t,chezigodné¢ z dokumentagj projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robdaopwanym przez Wykonaworaz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowadhy za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysada wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami édnymi okré&lonymi w dokumentaciji projektowej lub
przekazanymi na @inie przez layniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamsunéte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hbid okaze sk skutkiem bé¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez Iayniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgstikprzez Irkyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakw za ich doktadng:.

Decyzje Ityniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowe SST,
a takke w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgjynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatdow i rob6t, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kweste.
Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfoduniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakéci.



Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Iayniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jaka. W programie zapewnienia jada Wykonawca powinien okgé ¢, zamierzony
spos6b wykonywania robo6t, riavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pamdupcy
wykonanie robét zgodnie z dokumentapjojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakw bedzie zawiera:

a) cz$¢ 0g6lm opisupca:

- organizag} wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaeibét,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogfowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementéw robot,

- system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie bad,

- sposob oraz forngromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesi@rnologicznym,
proponowany sposob i forprzekazywania tych informaciji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegoblow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techypiozoraz wyposzeniem w
-mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przediith wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedampomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie -uggdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,

- sposO6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robét gxzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazon
jakosé robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pdtontrok rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,agkapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezkdne do pobierania prébek i badmateriatow oraz robot. Przed zatwierdzeniem system
kontroli Inzynier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalaj. Wykonawca &dzie przeprowadza
pomiary i badania materiatow oraz robot zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji pktjwej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badeh czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tameglkne, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tygnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie
nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.Aynier/Kierownik projektu
bedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnigciach dotyczcych
urzadzeh laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunebod badawczych. 3eli
niedocigniccia te kyda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymaycie do robét badanych materiatow i dépije do uycia dopiero wtedy,
gdy niedocignigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostarsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem agiateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania pramedtych
na zasadziese wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbg z jednakowym prawdopodolistwem



wytypowane do bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& zapewnioa mazliwos¢ udziatu w
pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budewatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimrgrzypadku koszty te pokrywa Zamawizyj.
Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pri¢ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera lgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaaikeepy przez Iayniera/Kierownika
projektu.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryt przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adigp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez/hiera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi ltyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniawtionaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstaw
na piémie ich wyniki do akceptacji ktyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wiwami bada
jak najszybciej, nie pdniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane brynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przaegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokorgmva kontroli, pobierania probek i badania
materiatdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwardayykonawca i producent materiatbw powinien mu
udzieli¢ niezkzdnej pomocy. laynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonagydxdzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na
podstawie wynikow badawtasnych badakontrolnych jak i wynikdw badadostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatow i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgézimoateriatow i
rob6t z dokumentagijprojektova i SST. Maze zlecé, sam lub poprzez Wykonawarzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaiezalenemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zogtpnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®ié z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjich oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Polsk Norm, lub
- aprobad techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacj okreslona w pkt. 1 i ktére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestyvymagane przez SST, 4da partia dostarczona
do robét ledzie posiadate dokumenty, okiéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby
poparte wynikami badaewykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek mataty, ktére nie spetniajtych wymaga
beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawofpowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowlaga okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z oh@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bico i keda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz@staska stibowego. Zapisy ddla czytelne, dokonane
trwala technilg, w porazidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdrida oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kiyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez myniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegélnych elementéw robat,

- przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia lryniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robdét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsfh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli daiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslaoprzedtazone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowania si

Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow.

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pggti kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprmease w sposob eigly w jednostkach przgfych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jadad
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfstlykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jaé@. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny fgy
udostpnione na kadezyczenie Irzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
pozwolenie na realizagzadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
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- protokoty z narad i ustaie
- korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawtedabezpieczonym.
Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodupoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowgatzawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do vaglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét.

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaiaieniu Ireyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obraia
beda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiektub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w
slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvimM/ykonawcy od obowiku ukaiczenia wszystkich
robét. Bedne dane zostarpoprawione wg instrukcji yniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z €ztascia wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ollmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow.

Diugcsci i odlegicici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jéli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, olgtosci beda
wyliczone w m3 jako dlug@ pomnaona przezredni przekrdj. 1ldci, ktére mag by¢ obmierzone
wagowo, leda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganta8ir.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiitzraakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ugglzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvc
Jezeli urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne
Swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniar w sposob aigly zachowanie doktadioi wg norm
zatwierdzonych przez mgniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotkid w
przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzeegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé keda wykonane w spos6b zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W réraku miejsca szkice madpy¢ dofaczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarmgodniony z Iaynierem/Kierownikiem
projektu.
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8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjizulegra zakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogimostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowdi¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pfiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi
powiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia iynier na podstawie dokumentéw zawiacgich
komplet wynikéw badéalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbiér czsciowy polega na ocenie §oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgiciowego robét
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qdhiob6t dokonuje kynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robdét.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ictidiip
jakosci i wartasci. Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaigonem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez kyniera/Kierownika projektu zakmzenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaezwzez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adbajaca roboty dokona ich oceny jalaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow badla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania robét z dokumentagprojektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zap@na realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych
i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonaniazmgczonych rob6t poprawkowych lub robét
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czysaia
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijsje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejniehiacy projektowa i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wakszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu pEzdéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggjo robot jest protokoét odbioru ostatecznego

robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowanastpujace dokumenty:

- dokumentagj projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekzmentéw umowy i ew. uzupetniag lub
zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bailaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

- deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatdow zgodnie z SST i ew. PZJ,

- opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzgych (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom
urzadzen,

- geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadeém przygotowania dokumentacyjnego nidggotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuyk®dawea wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robo6t. Wszystkie zatzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzugiehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtiot zwazanych z usurtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregiarancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarova
ustalor dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej lzdzie uwzgbdniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentac;ji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlf obejmowé:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzyscymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organjizachu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz statgczeniem kopii projektu
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Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajseh zmian i uzgodniewynikajacych z
postpu robét,

ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst®a ruchu,
oplaty/dziezawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgzmkow, barier, oznakowsi drenau,
tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaajihu obejmuje:

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych,
barier iswiatet,

utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaajchu obejmuje:

usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowldbe (. Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami),
Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@01 r. w sprawie dziennika budowy, maonta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 13®z. 1555).
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Specyfikacja nr S-01
Budowa sktadanego lodowiska

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjsymagania dotyece wykonania i odbioru sktadanego
lodowiska ,Biaty Orlik”, ktére naley wykona wg projektu: Budowa sktadanego lodowiska sezonaweg
.Bialy Orlik” we Fromborku.

1.2. Zakres robét obgtych specyfikacp.

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy przessiecia polegaicego na budowie elementéw
lodowiska sezonowego ,Biaty Orlik” o wymiarach 3% 19,0 m, opartego na systemie rur aluminiowyeh, n
terenie zespotu boisk i wdzen sportowych we Fromborku. Sktadane lodowisko pomistaa miejscu
boiska wielofunkcyjnego o nawierzchni poliuretanpmeepuszczalnej dla wody o wymiarach rzeczywistyc
32,1 x 19,0 m. Powierzchnia plyty lodowiska — 60078

1.3. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe zostaly przedstawione w specyffila00 — Wymagania ogoine.

2. MATERIALY.

2.1. Agregat lodowiska

Dobrano agregat chtodniczy w formie zmodulowanejektronicznym panelem sterowniczym i modutem
hydraulicznym (zbiornik + pompa), montowany na rexachni utwardzonej w pobli ptyty lodowiska.
Agregat chlodniczy pozostaje na obiekcie przez oalty

Agregat o mocy chtodniczej 150 kW przy temperagysawietrza zewgirznego + 15 C i mdkosci wiatru
1 m/s, posiadafy dwa obiegi chlodnicze, tj. dwie sparki péthermetyczne ttokowe, parownik
dwusekcyjny, dwa zawory rozgme. Pobér mocy 2 x 26,6 kW. Poszczegoélne sekoppifs) zadczane g
przez regulator w zateosci od uchybu temperatury tzn.adicy pomidzy temperatur mierzor, przez sonel
i temperatug ustawion na regulatorze. Parowniki typu ptaszczowo — ruigavdtaszcz wykonany jest stali,
w ktorym umieszczony jesteR rur miedzianych, wewgirz ktérych wysgpuje parowanie czynnika
chlodniczego. Uradzenie jest napetniane czynnikiem chtodniczym R404A

Agregat zasilony zostanie z istniegj szafki zasilajcej znajdujcej st w poblzu plyty boiska
wielofunkcyjnego. Istniejce zabezpieczenie energii elektrycznej ~ 50kW. e@gt naley ogrodzé -
ogrodzenie z siatki stalowej powlekanej na stupkstetiowych ocynkowanych, posadowionych w gruncie i
obetonowanych, o wysokoi 1,6 m, z furtlg o szerokéci 1,0 m.

2.2. Kompletny system zibniczy tafli lodowiska o wymiarach: 32,1 x 19,0

Orurowanie chtodnicze lodowiska 32,1x19,0 mutie s¢ sklad& z kolektora PE o przekroju @110-
@140mm zasilaicego i powrotnego z wypustami PE @20mm w rozstawi®€0mm dla dalszego pgkenia
z rurka AL. Kolektor na krétkim boku, dzielony, w odcinkaclm, pohkczenia w systemie atzek
VICTAULIC. Kolektor wyposaony w kréciec odpowietrzagy oraz flansg dla podiczenia wezy gietkich
do agregatu. Przekrycie kolektora — z blachy aliowmj, ryflowanej, gr. 4mm. Kaly segment lodowiska
bedzie miat maliwos¢ skladania, dzki zastosowaniu patzeir gietkich z ptynoszczelnymatzeniem przy
pomocy rurki silikonowej zbrojonej oraz zaciskdwalutrzymania jednakowego rozstawu rur zastosowane
beda aluminiowe grzebienie stabilizige. Zlazone segmenty magby¢ transportowane na paletach do
magazynu. Nie dopuszcza siastosowania przewodowehniczych wykonanych z materiatu wykazcggo
tendencje do falowania i powoduaych potrzeb budowania i utrzymywania tafli lodu o nadmierngjlgosci.
System zibniczy tafli lodowiska musi posiadaertyfikat CE lub deklaragjzgodndci producenta.

Lodowisko powinno prawidtowo funkcjonowav temperaturze powietrza do +15C oragdiosci wiatru
do 1m/s przy promieniowaniu stonecznym rozproszanym

2.3. Bandy okalapce
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Bandy okalajce tafe lodowiska winny by wykonane ze stali ocynkowanej ogniowo, z wypeligenz
piyt PEHD o grubéci 8 mm w kolorze biatym, nie wymagag kotwienia do podi@, wysokdci 1,2 m,
promiei w naranikach bandy min. 3,8 m, dwie bramki d@pwa i wyjsciowa 0 szerok&i 1,0m, bandy
wyposaone w doln listwe okopowa z PEHD o grubéci 10 mm kolorzezéttym o wysokdci 20cm oraz
go6rne pochwyty wykonane z PEHD o grébiol0 mm kolorze niebieskim. tatwe w momtai demontau,
zajmupce mak powierzchng przy sktadowaniu.

2.4. Roztwér glikolu etylenowego

Roztwér glikolu etylenowego 35% w #o wymaganej do napetnienia instalacji lodowiska, z
pojemnikami do jego magazynowania oraz priemopomm do wypompowania glikolu z uktadu do
pojemnikéw. Wykonawca zapewni w okresie gwarandjkaj w niezbgdnej ilosci (min. 200l) do
uzupetnienia w przypadku wystienia wyciekow.

2.5. Chodnik gumowy
Chodnik gumowy do chodzenia natyach grubéci min. 5mm i szerokii 1,2m.

2.6. Elementy dodatkowe

Jako elementy dodatkowe nafgrzewidzié:
- tyzwy wilosci 30 szt.,
- ostrzatk do tyzew,
- suszark do butéw.

3. SPRZT.
3.1. Sprzt do robdt ziemnych przygotowawczych i wykéczeniowych.

Wykonawca powinien zapewnodpowiedni sprg dla poszczegdlnych elementéw.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takighodkow transportu, ktoregha
okreslone w projekcie organizacji robét oraz jakie niglyma niekorzystnie na stan i jak®d
transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Roboty przygotowawcze.

Lodowisko powstanie w miejscu boiska wielofunk@gio o nawierzchni poliuretanowej przepuszczalnej
dla wody. W momencie morita powierzchnia boiska powinnabygzysta. Tablice do koszykowki naje
zdemontowé. Agregat zostanie ustawiony na wéziej wydzielonym miejscu przy boisku wielofunkcyjny
na nawierzchni z kostki betonowej.

5.2. Montaz elementéw lodowiska.

System orurowania gibniczego powinien hywykonany z nowych elementéw: pod orurowaniem hale
utozy¢ warstwe izolacyjm zabezpieczaga przed przemarzaniem do gruntu. Izotagalezy wykona z folii
budowlanej o grubiei min. 0,5 mm (warstwa dolna) oraz styroduru niRS100 o grub@i min. 5cm i foli
budowlanej o grubiei min. 0,5 mm (warstwa goérna).

Orurowanie chtodnicze - modutowa instalacja aluovim sktadajca s¢ z kolektora PE o przekroju
@110-3140mm zasilagego i powrotnego z wypustami PE @20mm w rozstawi60Omm dla dalszego
pofaczenia z rurk AL. Kolektor na kréotkim boku, dzielony, w odcinkad m, podczenia w systemie atzek
VICTAULIC. Kolektor wyposaony w krociec odpowietrzagy oraz flansz dla podiczenia vezy gietkich
do agregatu. Przekrycie kolektora — z blachy aliowmj, ryflowanej, gr. 4mm. Kaly segment lodowiska
bedzie miat maliwo$¢ sktadania, dzki zastosowaniu patzei gictkich z ptynoszczelnymatzeniem przy
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pomocy rurki silikonowej zbrojonej oraz zaciskowaitrzymania jednakowego rozstawu rur zastosowane
beda aluminiowe grzebienie stabilizige.

Agregat naley ustawé w miejscu do tego wczriej wydzielonym, podiczenie energetyczne z istriegj
szafki. Teren gdziednlzie st znajdowat agregat nadg ogrodzé ogrodzeniem z siatki wys. 1,5 m na
stupkach stalowych obsadzonych w gruncie i obet@myeh.

Bandy typu hokejowego o wys. 1,2 m wypgaw dwie bramki (jeda wejsciowa i jedn wyjsciowa).
Banda montowana jest poprzez podstawy pozw@daja przymarzanie do lodu. Woda do napetnienia
lodowiska dostarczanatizie wezem z hydrantu znajdagego st przy wjezdzie na obiekt.

Chodnik gumowy do chodzenia nayyach grubéci min. 5mm i szerokii 1,2m, utay¢ od bramek
lodowiska do budynku zaplecza, wraz z wigniem podtogi w budynku na trasie przemieszczanria s
tyzwiarzy.

Przy montau systemu nalg $cisle sk kierowa instrukcjami montau poszczegélnych elementéw
dostarczonych przez producentéw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Kontrola, pomiary i badania.
6.1.1.Badania przed przysipieniem do robot.
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykértzadania majge na celu:

okreslenie stanu terenu,
- ustalenie metod prowadzenia robo6t i ich kontwotizasie trwania budowy.

6.1.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét.

W szczegélngi kontrola powinna obejmowa

- zbadanie materiatéw i elementéw paddm ich zgodnéci z cechami podanymi w dokumentacji
technicznej i warunkami technicznymi podanymi pragiworce,

- badanie zachowania warunkéw bezpiéstwa pracy,

- badanie prawidtowdei podtaza,

- badanie w zakresie zgodedz dokumentagjtechniczri i warunkami okrédonymi w odpowiednich
normach przedmiotowych lub warunkami technicznywytiwdrni materiatéw, ewentualnie innymi
umownymi warunkami,

- badanie zastosowanychyaty i ich uszczelnienie.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Jednostka obmiarowa.

Jednostik obmiarow jest nf wykonanej i odebranej powierzchni lodowiska i gWgnia inne
wymienione elementy sktadowe zawarte w przedmiesbét.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajgcych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne czyniod
zZwigzane z monteem lodowiska:
- roboty przygotowawcze,
- roboty izolacyjne,
- roboty montaowe systemu zbniczego tafli lodowiska,
- proby szczelnii przewodow,

Odbiér robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego ppstrobot.
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8.2. Odbidr koncowy.

Odbiorowi kaxcowemu podlega:

- sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru technicznegmkowego (polegage na sprawdzeniu
protokotow bada przeprowadzonych przy odbiorach technicznyal$@awych),

- badanie poprawioi dziatania systemu chfodniczego,

- badanie jakéri tafli lodowiska.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 hwykonanej powierzchni lodowiska obejmuije:
- dostaw materiatéw,
- wykonanie robo6t przygotowawczych i izolacyjnych,
- monta systemu zibniczego (instalacja aluminiowa),
- monta agregatu chtodniczego wraz z ogrodzeniem,
- prok; szczelnéci urzadzen i instalacji chfodniczych,
- napetnianie glikolem ugdzen i instalacji chtodniczych,
- monta band okalajcych w raz z furtkami,
- wykonanie przyicza do napetniania basenu,
- ulazenie chodnikéw z ptyt gumowych,
- uruchomienie lodowiska,
- dostaw tyzew, ostrzatki do tyew, suszarki do butow.
- szkolenie obstugi.

Wykonawca zobovazany jest do przeprowadzenia instruktgw tym przekazanie niegbinych instrukcji
obstugi uradzen) przeszkolenia pracownikdw wskazanych przez Zamjavego w zakresie monta,
demontau i eksploatacji lodowiska.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

PN-EN 378 Instalacje @bnicze i pompy cieptla.

EN 60335-1 Bezpiecastwo elektrycznych uszizer domowych i podobnych.

EN 60335-2-34: Bezpiec#istwo elektrycznych uggdzer domowych i podobnych. Szczeg6ine wymagania
dla agregatow sprarkowych.
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